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Dispositifs de Géolocalis Iﬁl sans CAN

Avancé, Miniaturisé, Facile a intégrer
antennes GPS & GSM interne

50x35x15 mm

F E N EC 1 O 1 G PS est le plus petit GPS trackers disponibles sur le marché Algérien.

Le matériel est basé sur le RTOS Platform3 propriétaire, fournissant des fonctionnalités puissantes pour le
meilleur colt d’acquisition.

L'appareil est équipé d’'un capteur d’accélération 3D offrant des caractéristiques pour le comportement du
conducteur et |la sécurité du véhicule.

En outre, cet appareil est fourni avec une prise en charge Dual-SIM pour une carte SIM embarquée et une
carte SIM externe. La carte SIM intégrée permet d’accéder aux services GPRS prépayés au niveau mon-
dial. En plus du rapport codt-efficacité, le réle Dual-SIM fournit un canal de communication de secours pour
les applications critiques ou la couverture d’'un opérateur GSM singulier n’est pas suffisante.

Pour les applications de faible puissance et de suivi des actifs, le FENEC101GPS fournit un moteur de ges-
tion de puissance a 3 niveaux avancé et une batterie de secours externe congue pour une utilisation inten-
sive jusqu’a 5 ans en mode veille.

Suite a la demande du marché pour une solution flexible et puissante d’authentification et de suivi du temps
du personnel, IDENET OR ALGERIE a mis en place un moteur basé sur la technologie ID iButton (Dallas),
capable de traiter plus de 2000 étiquettes ID. Le moteur d’authentification du personnel est congu pour gé-
rer 6 groupes d’étiquettes avec des actions assignées pour I'acquisition, la transmission, le déclenchement
d’alarme, le contrdle d’allumage ou les générateurs d’événements. En fournissant de telles caractéristiques,
le moteur est adapté pour diverses applications d’affaires de location de voiture, le personnel de suivi de
temps de contréle des véhicules utilitaires et d'entretien.

Le moteur Geofencing supporte le plus grand nombre de points d’intérét sur le marché, capable de gérer
plus de 16400 zones rectangulaires. Le moteur fournit une fonctionnalité de regroupement avancé permet-
tant ainsi la classification de plusieurs POI par état d’entrée / sortie, la possibilité de définir des corridors de
courte longueur ou de définir un périmétre d’alarme.

Le diagnostic et la configuration de I'appareil sont disponibles via SMS, GPRS, Bluetooth, K-Line, a I'aide
de I'outil RDT (Remote Diagnosis Tool) et du portail de configuration central IDENET. Tous les périphériques
sont préréglés avec des parameétres de repli pour la restauration a distance de la configuration en cas de
mauvaise configuration ou d’échec.

L’allumage sans moteur est détecté en fonction de plusieurs déclencheurs tels que la tension et le mou-
vement, permettant ainsi une installation a 2 fils. Une solution idéale pour les véhicules plus anciens et les
machines sans informations sur le moteur et I'installation secréte pour le suivi des actifs et de récupération.
L'installation prend environ 15-30 minutes par véhicule. Une fois installé, le dispositif de suivi et I'antenne
sont complétement cachés, rendant la falsification pratiquement impossible. En outre, parce que I'appareil
ne se connecte pas au port OBD du véhicule, son installation ne sera pas annuler la garantie du véhicule,
contrairement a certains produits sur le marché qui ne sont pas garantie
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Dispositifs de' Géolocalisation avec CAN

Avanceé, Miniaturisé, Facile a intégrer
antennes GPS & GSM interne

80x40x15 mm

F E N E C 1 02G PS est un tracker GPS-GSM matérialisant les concepts Platform3.

Il est congu pour répondre a un large éventail de suivi et de suivi des actifs application. Equipé du moteur
GPS AMY-6 de U-Blox et du modem GPRS & 3G 865 de Telit, ce dispositif de suivi bénéficie de compo-
sants de la plus haute qualité et garantit une fiabilité maximale et un cycle de vie trés long. La nouvelle in-
terface de communication ISM900 alimente les fonctionnalités avancées pour les applications RFID actives.

L'appareil est équipé d’'un capteur d’accélération 3D qui permet les fonctions de contréle du comportement
du pilote et eCall. En outre, cet appareil est fourni avec une prise en charge Dual-SIM pour une carte SIM
embarquée et une carte SIM externe. La carte SIM intégrée permet d’accéder aux services GPRS prépayés
au niveau mondial.

Afin de répondre aux exigences actuelles de faible puissance, FENEC102GPS supporte une batterie de
secours externe et a été congu pour une utilisation intensive jusqu’a 5 ans en mode veille.

L’allumage sans moteur est détecté en fonction de plusieurs déclencheurs tels que la tension et le mou-
vement, permettant ainsi une installation a 2 fils. Une solution idéale pour les véhicules plus anciens et les
machines sans informations sur le moteur et 'installation secréte pour le suivi des actifs et de récupération.
L'installation prend environ 15-30 minutes par véhicule. Une fois installé, le dispositif de suivi et I'antenne
sont complétement cachés, rendant la falsification pratiqguement impossible. En outre, parce que I'appareil
ne se connecte pas au port OBD du véhicule, son installation ne sera pas annuler la garantie du véhicule,
contrairement a certains produits sur le marché qui ne sont pas garantie

Caractéristiques principales du FENEC101GPS & du FENEC102GPS

Réception GPS

U-Blox - récepteur A-GPS haute sensibilité; Technologie anti-brouillage;
Compatible avec EGNOS et GALILEO. Antenne interne a gain élevé.
Communication GSM

Telit - SMS & GPRS classe 10 (85,6 kbps) & UMTS. Antenne interne.
Systéme

Processeur de qualité automobile

RTC (Real Time Clock) synchronisé par GPS

3 LED bicolore pour GSM, GPS, RS232

Interface RF ISM 868 / 915MHz

Capteur d’'accélération 3D

G4N-RTOS - systeme d’exploitation temps réel propriétaire

Gestion Dual-SIM avec algorithmes de basculement et d’équilibrage de trafic.
Chien de garde a 3 niveaux

8 - 40 plage d’entrée VDc; 0,5 mAh en mode sommeil profond

Gestion de l'alimentation et événements de réveil et déclencheurs
Plage de température -30 ~ + 85C

Un service

L'appareil a des fonctions de configuration sur SMS et prend en charge la mise a niveau du

micrologiciel sur GPRS.Administration a distance compléte sur GSM, RS232, ISM900.

Cryptage de données XTEA sur GSM, ISM et RS232. 02



Messagerie GARMIN

Navigateur GPS, Messagerie, Coordination

Description générale :

.~ Linterface entre le navigateur GPS GARMIN et le dispositif GPS de
géolocalisation offre une communication directe entre le dispatcher et le
conducteur. Celle-ci permet d’envoyer et recevoir des messages écrits, des
adresses de destination et la gestion des routes.

.~ Notre solution GARMIN a été congue pour les activités de transport,
distribution, interventions, taxi et pour tous les secteurs d’activités ou la com-
munication avec le conducteur est requise.

Communication facile, performante et sécurisée:

.~ La fonction de messagerie permet d’envoyer 3 types de messages:
- Message standard envoyé dans la messagerie de I'ecran GARMIN
- Message d’alerte affiché automatiquement Pop-up
- Message affiché automatiquement avec des réponses prédéfinies

.~ Tous les messages ont un identifiant unique et sont suivis d’un indicateur
d’état: message recu, message lu, message effacé, réponse au message.
Ces informations permettent d’informer le dispatcher de 'acheminement du
message en temps réel et les réponses associées.

.~ La communication entre I'interface GARMIN et le dispositif GPS via
l'interface LIN est chiffrée. Le chiffrage de la communication est effectué avec
une clé unique qui permet de garantir la sécurité de transfert des données.

.~ Linterface offre la possibilité d’afficher des messages d’avertissement en
provenance de 'ordinateur de bord du véhicule récupérés via l'interface
CAN-FMS comme par exemple le dépassement du poids par axe, la
température ou le régime moteur élevé.

Navigation GPS et la gestion des routes:

.~ L'interface GARMIN offre la possibilité de gérer 100 adresses de
destinations. L'envoi des adresses a I'écran GARMIN est réalisé par le
dispatcher via la plateforme de géolocalisation.

 Pour des situations de logistique avanceée, I'interface GARMIN permet la
gestion de 2 routes composées de 50 adresses chacune. Les adresses sont
envoyées au navigateur GPS seulement aprés que la destination précédente
a été atteinte.
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Avantages:
“ Navigation GPS avancée
" Messagerie assistée
“ Planification et optimisation des tournées
~ Guidage du conducteur
~ Efficacité dans la gestion des équipes

Paramétres techniques:
" Petite taille 40x35x15 mm
"1 interface LIN
1 interface USB-mini
“ Compatible avec I'interface GARMIN FMI
“ Compatible avec la série Nuvi 1xxx

Fonctions de messagerie:
~ 200 messages dans la boite de reception
~200 messages dans la boite d’émission
40 réponses prédéfinies
40 messages prédéfinis

Fonction de navigation:
“100 adresses de destinations différentes
2 routes avec 50 adresses par route

Protocoles GARMIN utilisés:
“Open text message
< Message statut
“Canned message list
“Location stop
“Location stop statut
“Estimated time of arrival
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Le logiciel est utilisé pour controler les dispositifs installés dans les véhicules.
Le systéme permet d’afficher 30 dispositifs par page et peut étre modifié dynamiquement.
La configuration des dispositifs est représentée par des symboles pour faciliter leur interprétation.
Des fonctions sont présentes pour commander les dispositifs dynamiquement
v Le menu Vue flotte offre la possibilité de filtrer 'information a I'aide d’'un Formulaire de
recherche. Le logiciel affiche des informations sur I'état du dispositif : le véhicule, 'employé et la localisation du dispositif sur
la carte. Sont affichés aussi : la date et I'heure de la derniére position transmise, visualisation sur la carte, Rapports détaillés
et L'icéne «Rapports en temps réel» , offre la possibilité de créer des rapports a partir de 00h00 jusqu’a I'heure de la derniére
position regue par le serveur. Les rapports crées peuvent étre visualisés a I'aide de 'icbne, «Rapports»
Les positions transmises par les dispositifs sont réactualisées toutes les 15 secondes automatiquement.

& Vous avez la possibilité d’avoir plus d'information en cliquant sur le + & gauche du véhicule

Info Rapports Configurations
PSN: 048B034C
Téddphone. +213

Version du logiciel / Sous<ersion du logiciel.  22.05

Infa Rapports Configurations

[ [1] Reconstitution itindraire

(2] Rapport de prosamité

O3 Alarmes

[ (4] Diagramme de distance. vitesse et contact
[1[6] Diagramme du signal GSM &t GPS

[ [10] Rapport sur contact

Emvayer

Infa Hapports Configurations

Emnvuyet

Appal vocal

Téldcharger les données par GPRS
Energiser & ralaia

Do-onergiser e relals

Réinitraliser lv disposis!
O#mander |a position par SME

P 7 | Rec

Groupe
| Utilisateur |
PSN

Téléphuone



Archive des positions

Net.Sysjj iFancas~ &= =

L'neure aMchée &3

@ v ¥ x| a
& Date de ddbut ~ 2016- 712 =] Datedefin | 20 164712 =]
[ Archive das Postiois Recherche avancd
il t [+] Geocode

[ Moteur amété | Parking

[] Pasiticn GPS invalice

[o] lgmorer la proximilé
&
= 315 Résultats
o
®

DareMeure Adresse Etm Acuons
L O 2061203164712 Satehtes: 6 mmgU ol
Witesse. 0 00 km'h

’ Adeesse’ Rue: RN 74, Proche do: Takaatsl .53 Duection’ N, Distance’ 0 908 km_Région' Bijata, Pays: Algeria
o O 20181203 164710  Satellites: & L @ 4

Vilesse 0.00 kmh
Adresse: Rue: RN 74, Proche de

¢, Dufection: N, Distance: 0.908 k. Région: Béjala. Pays: Algeria

O 2016-12-00 1646:00 Satelites: B -Gt @4
Vitesse: 3.90 kmh
Adrpsse: Rus: RN 74, Proche do- Takaats/ 823

Distance: 0.908 km, Région: B

O

20161203 16:44:49  Satelites: § Ll @ i
Vilesse. 4860 kb
Aderssn Fue: RN 74, Proche de. Seddoukl 35— Ditection: HE, Dvstance. 1326 km, Région: Bigia, Pays Algena

[ 20161203 164439  Satelites: § - @i
Vitesse: 49,80 kmvh
Adresse. Fus. RN 74, Proche de. Seddouk/s—. Direction. NE, Dwstance. 1 172 k. Région, Bijala. Pays. Algura

O 20164203 164429  Satelfites: & =r1l L 3
Vitesse: 42 20 kb
Advesse’ Rue’ RN 74, Proche do: Seddoukl 35—, Direction: NE, Destance: 1095 km. Rigion. B, Pays Algeria

3¢

961203 164419 Satalites: B
Vitesse: 20.10 kv
Advesse Rus: RN 74 Proche do- Seddault)3,— Dirsction: £, Distance: 104 km, Région: Béjaia, Pays: Algena

O

0O 2061203 164402 -~ Satelites. 7 Ll g " CJF 3
Vitesse 38 40 kmh
Adresse: Rue: RN 74 Proche de: Seddoubt/is— Direction: NE. Distance: 0.954 km. Région: Déjata. Pays: Algeria

[0 70161203 164350  Sadoltes B LA @1
Vitesse: 3380 kmvh
Adeesse Rue RN 74, Proche de Seddouki3s—, Dwection NE, Destance 0 852 km, Réguon Bégia, Fays Algena

0O 20161200 164337  Sateilites: 0 -
Vilesse: 3130 kmih
Adeasse: Rus RN 74, Proche de: Seddoukiss== Ditection: NE, Distance: 0 T12 k. Région: Bégaea, Pays Algenia

O 2016-12-00 16:43:13 Satelites: T L 24 C2F 3
Vitesss 26 00 kmh
Adregse: Rue: RN T4, Proche de: Seddouk/ s~ Direction: £, Distance: 0.57T km. Régon: Bdgia. Fays: Algena

[] 20161203 164257 Satelites: T -l o4
Vitesse: 36.60 keh
Adeessa Rue RN T4, Proche de Seddouk/j,— Ditection: E, Destance 0 483 km, Région: Bégia, Pays Algena

O 2164203164242  Saelices: § - @t
Vitezse: 20.50 ke
Adresse: Rue. RN 74, Proche de: Seddouks/s,—, Direction: NE, Drstance: 0.326 km. Région: Béjala, Pays: Algenia

O 2016-12.03 16:42:36  Satelfites: 8 mrgW o4
Vitessa 4 20 km/h
Adeesze Rue: RN T4, Prochs de Seddoub/s,— Direction: NE, Distance: 0.299 km. Région: Bésia, Pays: Algeria

[0 20164203 164224 Satelites Lol 7 @ 1
Vitesse: 21.20 kmh

Adresse: Rue: RN 74, Proche de: Sedoouias—, Direction: NE, Distance: 0,281 km. Région: Besia. Pays: Algena

2016120 16:41:39  Satefites: 7 -
Vitesse: 32.30 kmh
Adresse: Rue: RN T4, Proche de: Seddoubtlis— Direction: NE. Distance: 0.142 km. Région: Béjsta. Pays: Algeria

o

O 20181203 16:4129 Satellites: B Ll 2" @ 4
Vitesse: 22 90 kmh
Adresse: Rue: RN T4, Proche de: Seddouk!s,—, Direction: NW, Distance: 0105 km. Rigion: Béjaia. Pays Algaria

20161203 164106  Satelites & -
Vitesse: 20.80 kmh
Advresse. Rue: RN T4, Proche de: Seddouiias—, Direction: NW, Dhstance: 0.2 km, Région: Béjaia. Pays Algana

o

Diagramme de distance, vitesse at contact T—

B Distance
o Toutes  Afficher  Reser — Vitesse

Tewmps dardt
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o

e p scuiag
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La fond tion "AMcher route” ouvre uné lendiie de navigation dans quelie les posibons de 1a page en cours seront afichés sur la care. Lamithage sur ia carle se fait dans Nofdre chonologrue des marqueurs du rapport
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Gestion des r f o

e

|E1 Recherche Nr. Tournées & @ | B m

20 Résultats

Véhicules  Employés

Ne. Tournées * @ Véhicule Date de début Date de fin
] & 219503@ 9134 GN 24 2011-10-24 00:01:00 A il
Fl s teiZats ool 2011-10-25 23:01:00 Reconstitution itinéraire i
Actualiser Rapport de proximité
[ ] = 'EE‘_'} BD 615 EK 2011-10-02 23:01:00 Diagramme de distance, vitesse et contact @
Rapport des points d'intérét
) @ BD 615 EK 2011-10-02 23:01:00 Happod s cmatnct
al Lfﬁ' 215822 Statistigue de vitesse @
. Diagramme de Gantt sur proximité
= 5440 GR. 2A 2011-10-10 23:01:00
(] 'ﬁ:’ 213380 @ Diagramme de Gantt sur contact @
E L.‘f:’ 2105&0@ P A G Diagramme tension d'alimentation @

] 5 210550 () MIMICHARGELR AT 2011-08-31 23:01:00 2011-09-30 22:58:00 R

v L'utilisateur peut créer des tournées pour les véhicules en dotation et I'interval de temps souhaité.

Chaque tournée a une série unique, dans la base de laquelle le systéme crée des rapports et des graphiques spécifiques.
Cette pratique va faciliter le management de la flotte et va faciliter la gestion des données du systéme agrégées pour des
longues périodes de temps.

+ L'application a la capacité de gestion et d’archivage par la pagination de plusieurs tournées. Ainsi, I'administration des
données sur une période plus longue de temps peut étre effectuée par simple navigation sur les pages antérieures.

+ La création d’'une tournée est effectuée avec I'icone et les rapports peuvent étre visualisés a 'aide de I'icbne @
Il est possible d’afficher I'information dans un ordre croissant ou décroissant par rapport au : Nr Tournée, Véhicule, Date de
début, Date de fin. Pour effectuer cela vous devrez cl|quer sur la téte de liste de la colonne.

v |l existe d’autres options : Configuration tournée W ,Téléchargement rapport ﬂ Formulaire de recherche @ et Imprimer @

Configuration rapports

Ajouter rapport pour Véhicules -

Recherche par: _Groupe véhicule - Bx4 Rapports
Véhicules (1) Reconstitution itinéraire
(2) Rapport de proximité 'i'

5532 GH 2A  00AF0303
(4) Diagramme de distance, vitesse et contact

5583 GH 24 [ D0AF036E

7165 GL 2A / 00AEDZFS (9) Rapport des points dintérét

7583 GL 24 / D0AFO3ED (La) Rappios b st contacy L

9134 GN 2A [ 00AF0361 e i
(14) Diagramme de Gantt sur proximité 'i
(15) Diagramme de Gantt sur contact 'i'
(15) Diagramme tension d'alimentation

Sélectionner Annuler ._E?.[ig?_r. ) Sélectionner Annuler @

Rapports @ Planifications

Date de début|2011-11-01 00:01:00 |[7 Datedefin[2011-11-05 23:50:00 |[

OZ | Annuler || Creéer rapport |




Rapport desipoints d'intérét

rNet-‘Syé’J) EBFrancas~ B @ =

@ Ne. Tournde | 1634806 Racherche 8 o

Rapports géngrés: | Rappon den poirts dwbinit | visualiser Lo bemps affiché est . GMT+01.00 Heures

Rappert des points d'intérét

[l Rappocts

a @ —
= Nr. Tournee: 1634508 | Vehicule: FIAT 08 foutes "
%

Trongon: depot Makou - Alarme Sortie
Position  Sortie Entrie Adresse Distance Temps. Arilt avec e moteur allumé
(8. H16-11-27 00: 152 2018-11-27 07-05:02 CF 16050, Rigion: Mger, Jona: Algrs, Pave! Algens i S12km 06 S o D
g it Fe 1127 134T WU-11-27 LS s R Triooh, Fiégon: £ Harrach, Akers, Zone: Bourouba, Akpers, Pars: Algeris i 13,33k oeh Sm whozm
o 3o W Ee . s Bt s, Rigon: Bl Harach, Akpers, Zoog: Bouraubs, Algers, Pays: Agers i bl OfiAe b
Total 2435 km 14h 20m by 16m
Surface: Zone de chargement - Alarma Entrée
o Position  Entrie Sortie Acdresse Distance Temps Arritt awee be mobeur alhsmé
' o 2014:11-27 0708:13 11127 SR s Pue Maouas Chabane, Régen: B Marmach, Algers, Jone: Bourouba, Sigers, Pays: Algera i 02 km 0 3 Och 00m
1n 0151177 12:31:00 2151127 123009 Fuse: Rue Haouns Chabane, Riégon: & Haach, algers, Zone: Borouba, diger, Pays: Algena i notim oo 03 onoe
) 20161137 12457 011137 133445 B B Hacuuars Chshane, Riégion: B Harnach, Algers, Zore; Bourman, Slgers, Payss Akgeria i 00k o e o5k 00
Total 004 km 0Sh S 00h 01m

+ Les points d’intérét sont des zones géographiques créées par l'utilisateur. Ces zones peuvent étre utilisées pour la création
des rapports et alarmes. Il existe trois types de points d’intérét : Surfqrce, Trongon et Point.

+" Pour créer un point d’intérét on doit appuyer sur le bouton Ajouter ‘ﬁ? situé en haut a gauche du tableau et pour créer des

classes et sous-classes on doit appuyer sur le bouton
v La recherche de points d’intérét peut se faire par nom, type, classe, sous-classe et date de création.

rNa_.’sy’s" M ilfranas~ X @

Surface

Trongon
Puint

Fous-Llasse

Hom
Palais 045 congrés
Diescription

Le médnidien Ovan

N Unilisatour

Wans v

] @
¥ Points dimérés Surtaon: 0.1 ko
{ B ASichar les poants

1. Iat: 35 7255, lon: -0 5544
2 iat: 35 7252, lon; -0 5042
3 lal 37261, lon -0 5848
4 Ll %3, bon. -0 5346
Bl 5 et 357254, hon: 0 543

9. kat: J5.7283, lon: 0.568
10. 1a: 35728, lon: -0.5878
1. lat: 35 7277, lan -0.5876

MM KM EKNXEXKNXDN

<

o

Metire la souns sur ke point &
appuyes sut la touche Sugprmel pour
Teffacer.

Tiroz b poirt situs au rmaieu du segenent

x

v Aprés avoir sauvegardé le point d’intérét avec le bouton Attacher POl , nous pouvons I'assigner a toute la flotte, aux
tournées, aux planifications ou a un véhicule.
v Dans le Rapport des points d’intérét nous allons trouver la sortie ou I'entrée du véhicule pour le POI attaché.
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Planification de rapports

Planifications

+ Planification manuelle

Dans le champ «Véhicule» vous choisissez le véhicule, un groupe de véhicule ou flotte pour lesquels vous voulez créer une planification.

Apreés le logiciel va charger les «Rapports» disponibles. Vous devrez cocher les rapports nécessaires et cliquer sur le bouton «Ajouter».

Ce mode de création d'une planification va générer une seule tournée par véhicule.

Exemple : Nous créons une planification du 14.juin.2011 au 17.juin.2011. Supposant que nous sommes le 14.juin.2011, la tournée sera créée un seule fois dans trois jours.

+ Planification automatique

Dans le champ «Véhicule» vous choisissez le véhicule, un groupe de véhicule ou flotte pour lesquels vous voulez créer une planification.

Lorsque on va cliquer sur le bouton radio «Génération automatique» le logiciel va charger le menu «Planification chronologique» dans lequel vous devrez choisir le type de
planification souhaité : journaliére, hebdomadaire, mensuelle ou périodique.

+ Planification journaliére

Les planifications journaliéres généreront des tournées tous les jours a Oh pour la journée précédente. Par défaut I'heure de début est 00:01 et I'heure de fin est 23:59 pour couvrir
une journée compléte de 24 heures.
La date de début et de fin peut étre changée selon vos besoins.

+ Planification hebdomadaire
Les planifications hebdomadaires généreront des tournées tous les lundi a Oh afin de couvrir un interval de sept jours pour la semaine précédente.

+ Planification mensuelle
Les planifications mensuelles généreront des tournées mensuelles tous les 01 du mois a Oh pour le mois précédent.

« Planifications périodiques
Les planifications périodiques ont été introduites pour augmenter les possibilités de génération des tournées.
Cette planification comporte trois catégories : Périodique, Hebdomadaire et Mensuelle.

+ Planification périodique (Cyclique)
Par exemple nous avons une planification a partir du jour 1 a 00:01 jusqu’au jour 3 a 23:59 et la date de création de la planification est le 07.06.2011.
Cela veut dire que nous allons créer une tournée tous les trois jours:
Du 2011-06-01 a 00h01 jusqu’au 2011-06-03 23h59
Ensuite la suivante du 2011-06-04 a 00h01 jusqu’au 2011-06-06 & 23h59, etc.
Ce type de planification est nécessaire pour les entreprises qui travaillent pendant la nuit. Par exemple nous allons créer une planification du jour 1 & 20:00 jusqu’au jour 2 & 08:00. De
cette maniére nous allons générer une tournée pour chaque nuit de 20h jusqu’au 8h.

+ Planification périodique (Hebdomadaire)
Il est possible avec ce type de planification de générer un rapport du Lundi @ 00h01 au Vendredi a 23h59 pour générer une tournée hebdomadaire du lundi au vendredi.

09 + Planification périodique (Mensuelle)
Il est possible de créer une planification du jour 3 au jour 10 pour chaque mais.



Rapport sur Contact moteur

v Le rapport sur contact utilise I'état du moteur (arrété & démarré) ainsi que I'horaire de fonctionnement préalablement défini.

Reconstitution Itindraire 20161202 . Ve

lir. Tournde: 1641047 [ Véhicule: A-ACCENT2-083960-115-16 | Groupe: Dina-Alper

L Aariedt | Deépart Temps Odomistre Witimaar Haxamake Vitesse Moyenne  Adnsse
00 - Début de b joumée

@1 W->00:00 i Rue: Autoroute st-Ouest, Régon: Or Mourad Rais, Algers, Jone: Seouls, Pars: Moera
= W 46 B0h Slm 36T km 1R impb Alkmb  Statiornement mvec moleur démarre: G0 Bim

@2 l:tm_m:.!"_ Bh Lim Rue: Autoroute Est-Ouest, Régon: Br Mourad Rsis, Aiers, 2one: Saouls, Pays: Aipera
o mEws 0n 0gm 2450m Tikmh iemph
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& W > Qh 05m 0810 ATk Rimh

a4 B35 foh 13m FRue; Jeme Rocade Sud J Ager , Reégon; Drana, Algers, Pay: Algena

= W ooh iim 362k Flamh kb

@5 WMo 03h 3tm Fiue: Austoroube st umst, Rigion: Br Moorad R, Mg, Torse: Saculs, Parys: dlgeria
(R TR oohotm oonim Dlmh Qlmh

@6 Eawmn o5h 43m Fue: Auteroute st Quest, Régon: Br Mourad Rals, Algiers, Zone: Sanua, Pas: Mgeria

ZES%3 - Fin de la joarnée

2016-12-02

B Moveur arrérd [l Moveur démarré

@ Statistigue joumalitre:

Rapport de proximité

v Le rapport de proximité indique les arréts avec le moteur allumé.
- Si le véhicule est toujours a proximité du méme point

- Si le contact est allumé au dela du temps de stationnement
Exemple:

T Stationnement avec moteur démanmé Odomistre Vit Mandimale
Durée avec moteur démarré: 0th 21m 00h 16m 4409k u8kmb
Durde aver moteur arrktis I ¥

b

Pour un camion toupie on peut savoir le temps de chargement a la centrale ainsi que le temps de déchargement chez le client.

2018-12-02 - Ve
Nr. Towrnde: 1641047 [/ Vichicuke: A-ACCENT2-082960-115-16
Position  Arrivé Départ Adresse Distance Temps
00000 - Début de La journde
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@t Lata s 12098 Rue: Ausceoite EstOuest, Rigin: Br Mourad R, igers, Zone: Saculs, Pays: Aloers 4t o o S2m
@2 151748 153496 Fuse: Ancade Suel, Région: Chéraga, Mgers, Tone: Deky Brahim, Aigeers, Payse Algeria Ly BB 0RO
151748 - 15298 Aurit ave be motews shume 0ok 02m
@ e ERAS Tea0Di24 Rue: Ausioroute Ext-Ouest, Rgron: B Mourad B, Algeers, Zone: Saouls, Pays: Algers 4117 B k)
@ 0733 612 fue: Ausoroute Est-Ouest, Région: Craria, igers, Fays: Algera 4 37 906 09
@5 16: 3048 16:34: 10 Puae= Jéme Rocade Sud diger, Régon: Dratia, Algers, Pays: Aigeria 4t OMEm 006 13m
@& 174R21 1T Ruse: Autoroute Est-Ouest, Ribgion: D Mourad Frass, Nlgetrs, Zona: Sacull, Paye: Algeria 4 7 A0um o0h 2
A4 Ruse: Austoeoute Ext Ouest, Ridgore Sr Mourad flais, Migers, Zone: Saouls, Pave: Algeria 4 p Oiem
235900 - Fin de la journée
2016-12-02
- | R
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o &
I En statronmement Statmnmemvent & Moteur démarré [l En marche
@ Statistique de b jourmés
» Distance tatale 5130k » Durée tatale 1
+ Abattement de distance 0.31km * Durée de conduite 10 2
» Distance appeesimative 51.07km + Durée de stationnement 05 Oem
* Durée de staticnnement (Moteur allumé) 00 07m
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Diagramme de distance, vitesse et contact

Rappors générés. | Diagramma do distance, wosseebeontat |l Visuaiis Le temps affiché est | GMT+01:00 Heures
Lol Rapports
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Rapparts

Nr. Toumée 1841047

Recherche

Rappans générés Deagramme oétst ou systbme w| viguanser

2018-12-01

Diagramme d'état du systéme

Les valeurs des données sant en mayenne par périade. Zoom pour affcher pls de doannées
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Statistique de vitesse
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+ L’'administration d’alarmes se divise en: Administration des Groupes d’Alarmes € et Ajouter des Alarmes 5
Administration des Groupes d’Alarmes

+ Les alarmes sont disposées en groupes. Chaque utilisateur peut avoir la possibilité d’effacer, de rajouter ou de modifier ses
groupes d’'alarmes. Pour la création d’un groupe il faut spécifier un nom, une description et les notifications implicites.

+ L'acces aux groupes d’alarmes se fait par le bouton situé en haut a droite de la page €

Administration des groupes d'alarmes

Administration des

Nom Description Parameétres

Default Group @
Default Group @

[ % Sécurité popup
O % Sécurité app
Sélectionner Annuler

b x| [Envoyer

| Effacer

+" Pour rajouter un groupe d’alarmes il faut cliquer sur le bouton §

Ajouter un groupe d'alarme

Groupe |

Les alarmes notifient des événements concernant
les dispositifs GPS et les employés.

Nom du groupe

Description |GrDupe Test
Seront notifiés = i m
W nep Utilsateurs: | ciemo | [ ajouter | AP - Litiiser PopUp EHar.
M Rapparts [ L O
M E-Mail | [ Bjouter | IR apports
N SIEE | E-Mail
W sms Téléphore: | [ ajouter mail@example. com

mail@yahoo,com
5MS5

[ +-3300000000
[¥] +3300000001

[ Bnnuler | Continuer |

Administration du Groupe d’alarme
+ Si on coche la case «APP» on choisit la notification des alarmes dans I'application. Dans le champ «Ultilisateurs», sont
chaisis les utilisateurs a qui seront notifiés les alarmes. Avec le bouton «Ajouter», l'utilisateur sélectionné est inséré dans la liste
de ceux qui seront notifiés lorsque une alarme est produite. De cette maniére, il est possible d’ajouter autant d’utilisateurs que
nécessaire. Dans ce cas, les alarmes vont apparaitre dans la section Alarme. Le logiciel annonce en permanence le nombre
des nouvelles alarmes, dans une case rouge située au-dessous du «Menu principal». Les utilisateurs peuvent étre notifiés de
I'alarme aussi par un PopUp. Les alarmes peuvent étre notifiées en rapports. Si «Rapports» est coché, I'alarme sera affichée
aprés que le rapport «Alertes» a été généré dans une tournée. Les alarmes peuvent étre notifiées par e-mail. Il faut cocher
«E-Mail» et compléter le champ avec I'adresse e-mail choisie puis cliquer sur le bouton «Ajouter». De cette maniére, il est
possible d’ajouter autant d’adresses e-mail que nécessaire. Les alarmes peuvent étre notifieées par SMS. Il faut cocher « SMS»,
ensuite compléter le champs avec le numéro de téléphone choisi et cliquer sur le bouton «Ajouter». De cette maniére, il est pos-
sible d’ajouter autant de numéros de téléphone que nécessaire. Ajouter une alarme Pour ajouter une alarme il faut cliquer sur le
bouton «Ajouter alarme» situé en haut de page a gauche Ajouter une alarme. NOTE: une alarme ne pourra pas étre ajoutée si
un groupe d’alarmes n’a pas été créé au préalable. Pour créer un groupe d’alarmes vous pouvez visiter la section
Administration Groupes d’Alarmes

B8 Menu Gestion des alarmes
i .. @ S
» Vue Flotte &
» Archive des Positions . .
o ——— domicile domicile
! Toutes Sécurité employé chantier employé
+ Recherche rapport 2 2l
départ arrivée :
+ Planifications Rézultats:4 [ Pages: 1
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b Conhgurtion GF 5] B S Depassement Vitesse: 110 Km/h 2010-09-07 12:41:46 &
+ Configuration AVL T (x]
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Ide-!i\\yt))
IDEOTFLOW

Débitmétre différentiel CARACTERISTIQUES ESSENTIELLES

pour carburant « Calcul différentiel de débit a 2 voies ~ « Détection automatique du sens
= Systéme compact avec 2 chambres » Conception optimisée automobile
« S'installent dans la ligne existant de  + Electronique intelligente intégrée
carburant des véhicule « Configuration a distance par GSM
» Compensation en fonction de la « Sortie de données via K-line
température + Détection de détournement et
= Mesure de haute précision de vol de carburant

Présentation du produit: Paramétrés techniques:

Alimentation +10 .. 50 Vdc
Consommation <25 mA @24V
Standard automobile

Taille 129x85x37.5 mm

Classe de protection IP56

Le débitmeétre peut étre relié a un dispositif télématique via un bus K-line et un protocole = Température fonctionnement
propriétaire qui permet un échange permanent d'informations, d'événements, des états -40 .. +85C

et la quantité de carburant consommeé. Ainsi, l'installation électrique est réduite a un = \oyants d'indication d'état

cable pourvu de 3 de fils qui permettent une communication a une distance considérable = Connecteur multipolaire étanche
entre le débitmétre et le dispositif télématique.

IDEO1FLOW est un débitmetre de carburant intelligent congu pour veéhicule utilitaire
capable de mesurer et de calculer deux flux de carburant. Le produit est conforme a la
norme de l'industrie automobile et il est congu pour travailler dans des conditions

| |
| |
L |
extrémes pour fournir des informations fiables. .
| |
L |

Caractéristiques matérielles: Caractéristiques hydrauliques:

= Haute qualité de la mécanique qui assure une mesure de haute précision. = Deébit max.: 100/250/500 I/h

= Voyants indiquent I'état de fonctionnement et la vitesse d'écoulement du carburant. = Débit min.: 5/10/25 I/h

= Détection automatique de la direction d'écoulement du carburant a travers les buses = Précision £1%
d'entrée. = Pression max. 2.5 MPa

= Interface de sortie K-ligne connectée directement a la balise GPS Platform3. = Pression nominale 0.2 Mpa

= Plusieurs capteurs peuvent étre connectés sur le méme bus K-line avec des adresses = Viscosité cinématique min/max
individuelles. 1.5/ 6 mm2/s
Le capteur empéche le blocage du piston et permet le passage du carburant. = Taille de Iimpureté <0.1 mm

La procédure d'installation ne nécessite aucune modification de l'alimentation du vhl. = Connexion hydraulique M14x1.5
Le logiciel interne détecte et signale toute tentative d'intrusion et de vol de carburant.
Carburants compatibles: le gazole, le fioul, le mazout, les bio-carburants, I'essence. Interface K-line:

Informations Systéme et Envenimements fournis: = Vitesse: 9600bps, 8N1
= Protocole multi noeud
= Le volume de carburant est un compteur cumulatif transmis périodiqguement a la balise
GPS Platform3.
= Etat de fonctionnement envoyé: inactif, fonctionnement normal, surchargé.
= Le vol de carburant est signalé comme un événement particulier lorsque le débit de
carburant est anormal.
= Un événement indiquant le flux négatif est envoyé lorsque I'écoulement de carburant
est dans la direction opposée.
= Un événement de détournement est signalé si il y a une détection de champ
magnétique sur le boitier du capteur.
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IDEOTFLVL

Capteurs de niveau
pour carburant

KEY FEATURES

+ Détection du vol de carburant

 Mesure du niveau de carburant
avec grande précision.

« Installation facile, tige réglable en
fonction de la hauteur du réservoir.

+ Compensation automatique de la
précision par rapport a la

température.

Présentation du produit:

IDEO1FLVL est un capteur de niveau de carburant de grande qualité pour la surveillance du
carburant qui offre plusieurs avantages majeurs dans le but d'abaisser la consommation de
carburant de la flotte, la réduction de kilométrage, la réduction du vol de carburant, le contrdle
des pleins et I'utilisation non autorisée des véhicules.

La solution de surveillance du carburant fournie par GPS4NET offre la capacité de contrdler les
temps d'exécution, le chronométrage et les opérations faites par des machines telles que les
groupes électrogénes, les grues, les réfrigérateurs ou les installations de forage. Elle aidera
également a détecter les incidents comme le vol de carburant, les interrogations concernant la
consommation de carburant, les documents de voyage, le kilométrage surtaxé et le drainage du
réservair.

La sonde se connecte a un dispositif télématique via le bus K-line qui offre un échange
bidirectionnel d'informations sur les événements, les états et le niveau de carburant. Ainsi,
l'installation électrique est réduite a un cable de 3 fils qui offre une distance de communication
considérable entre la sonde de carburant et le dispositif télématique. Le format d'encodage de
données K-line est conforme au protocole standard automobile «OBDII Physical Layer».

Caractéristiques matérielles:

= Analyse efficace du temps de travail, les temps d‘arréts de la sonde, les violations du calendrier
et I'utilisation non conforme.

Haute qualité de la mécanique qui assure une mesure de haute précision.

Remplacement rapide de I'électrode et installation rapide sur un autre réservoir.

Interface de sortie K-line connectable directement aux dispositifs GPS Platform3.

Logiciel interne pour la détection et le signalement du vol de carburant.
Carburant compatible : gas-oil, combustible de chaudiére, mazout, biocarburants, essence.

Informations et envenimements rapportés:

® Le volume de carburant est envoyé périodiquement au dispositif GPS en litres ou en
pourcentages.

= Ftat de fonctionnement déclaré: étalonnage, détection de vol de carburant, temps d'arrét du
capteur, température du carburant.

= |'événement de vol de carburant est signalé comme un état particulier lorsque le niveau tombe
anormal.

Plusieurs capteurs peuvent étre connectés sur le méme bus K-line sur des adresses individuelles.

+ Congu pour la mesure du
niveau de carburant des
vehicules utilitaires,
citernes stationnaires,
groupes électrogénes.

« Electronique intelligente

« Configuration et diagnostic a
distance par GSM.

Caractéristiques techniques:

Précision de mesure +1%

Mesure Capacitive

Norme industrielle auto
Alimentation +9 .. 32 Vdc
Consommation de curent 25mA
Classe de protection IP56

Plage de température -40 .. +85C
Connecteur Multipol étanche
Montage mécanique 5 x M5x60
Longueur tige 900/1800mm
Format du volume de sortie 12bits
Volume déclaré: Liters or %
Intervalle de mesure 10sec.
Compensation de la mesure in
fonction de la température

Interface K-line:

Vitesse bus: 9600bps, 8N1
Protocole multi node



(Gz7z Géolocalisation

Ide-@)
IDEO2FMS

Interface de données auto

Chronotachygraphe, CAN, Kline : .
bus CAN et interfaces série

« Compatible avec les véhicules utilitaires
« Eco-conduite — économiser du

carburant et CO2
« Analyse du régime moteur

» Remplace la lecture des disques pour
les chronotachygraphes analogiques.

Présentation du produit :

Le dispositif IDEO2FMS est une interface congue pour lire des informations a partir des =
réseaux électroniques de données d’un véhicule. Quel que soit le type de véhicule, les =
données importantes sont ensuite converties dans des protocoles normalisés : FMS/ =
11939 bus CAN ou RS232. Pour ce faire, le dispositif gére différents profils de =
paramétres et utilise des algorithmes personnalisés pour récupérer des informations 5
spécifiques nécessaires a I'analyse de I'éco-conduite, qui aide les entreprises a réaliser 5
d'importantes économies en sensibilisant les conducteurs a la conduite économique.

|

|

|

G4NO02FMS dispose d'un connecteur dédié, qui permet de se connecter a un
chronotachygraphe numérique et de télécharger les fichiers légaux. Il dispose
également d'une entrée (connectée sur le pin D8 du chronotachygraphe) permettant
de lire les données en temps réel et de supprimer la lecture des disques.

G4NO2FMS est une interface FMS avancé pouvant étre connecté sur : bus CAN J1939 &
ISO 11992, 11708 / 11587, OBD, K-line, L-line et chronotachygraphes numériques &
analogiques. Linterface peut étre livré dans plusieurs versions matérielles pour
répondre au besoins des clients en fonction du type de véhicule.

Traitement des données du réseau électronique du véhicule :

= Analyse du régime moteur, vitesse, freinage, consommation carburant, rapports
de la boite de vitesse, codes erreur et état du véhicule.

Interface de sortie sélectionnable : bus CAN, RS232 ou Bluetooth. -
Interface Bluetooth pour connecter le téléphone ou le tablette du conducteur
pour afficher I'état du camion, remorque ou cargaison.

= Installation non-intrusive avec I'utilisation des pinces sans contact G4NO2TAP.

= Analyse du parcours du véhicule et de la performance du conducteur.

= Mise en évidence en cas de comportement agressif ou dangereux du conducteur.

= Incitation a une conduite sure, économie de carburant, faible émission de CO2. o
= Uniformisation de l'information pour toute la flotte de véhicules. B
| |

| |

Interfacage avec les chronotachygraphes :

= Gain de temps et réduction des colits grace au transfert automatique des fichiers
légaux a distance (C1B/V1B/DDD).

= Affichage en temps réel des cumuls et alertes si dépassement des quotas légaux.

m Rapports sur les temps d'activités des conducteurs (conduite, repos, travail,
disponibilité et double équipage).

= Téléchargement a distance par le bus CAN ou port série des tachygraphe
numeérique VDO ou Stoneridge.

CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

+ Recueillir des données de plusieurs

« Activité du tachygraphe en
temps réel et téléchargement
des fichiers légaux a distance

» Pile des commandes

» Intégration facile

« |nstallation non intrusive

+ Sortie de données unifiée

Parameétres techniques :

Platform3 RTOS pour la télématique
RTC (Real Time Clock) matériel
Mémoire flash 4 Mb

8 LED bicolores configurables

8 1/0 pull-down configurable

1 entrée analogique / numérique
Accélérométre 3D

Mise a jour du firmware par GPRS
Petite taille 80x40x20 mm

Plage de température -30~+85C

Interfaces de communication :

3x interfaces bus CAN 11939

1x interface K/L-line

3x interfaces RS232

1x interface RS485 11708

1x interface J1850

1x port série USB esclave
Bluetooth 4 - profil de bus série

Alimentation :

Plage d'alimentation 6 — 36 VDc
Consommation nominale 30mA a 24V
Sortie 5 VDc

Options disponibles :

Panneau de sensibilisation du
conducteur sur |"éco-conduite
Enregistrement données sur carte SD
Module Bluetooth 4

Interface radio ISM 868Mhz
Téléchargement en fagade du
tachygraphe numérique

Pince CAN / J-bus non intrusive
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PLATFORM3 FMS Concepts:

Concgu pour un support long :

Platform3 RTOS est le leader du marché de systémes
d’exploitation en temps réel pour la gestion et la maintenance a
distance, une solution exceptionnelle pour la configuration radio
et la mise-a-jour apres installation, offrant ainsi la possibilité de
surveiller a distance I'état des dispositifs afin de déterminer
rapidement les problémes avant qu'ils deviennent coliteux.

IDENETa travers PLATFORMS3 fournit la pile de commandes la
plus étendue et évolué du marché. Avec plus de 400
commandes intégrées dans le RTOS I'utilisateur fait face a la
flexibilité totale dans le choix de l'interface de sortie, la structure
des données, les événements, les demandes d‘information, les
méthodes de téléchargement de fichiers chronotachygraphe, la
configuration du transfert des fichiers par FTP ou toute autre
configuration des sous-systemes additionnels.

Intégration dans la plate-forme AVL :

IDEQ2FMS est congu pour répondre aux besoins et
fonctionnalités futures. Le RTOS et continuellement développé
et amélioré pour répondre aux derniéres exigences
technologiques en termes d‘application et de connectivité.
Notre approche modulaire signifie que notre produit peut
changer selon vos besoins. En fonction des demandes de vos
clients construisez le produit final avec des éléments
supplémentaires qui peuvent étre ajoutés et supprimés a tout
moment avec un effort minime.

Congu pour se connecter avec les véhicules
utilitaires et engins :

IDEO2FMS est prét a se connecter a chaque véhicule et de
s'adapter aux protocoles spécifiques de chaque constructeur
avec un seul firmware qui peut étre configuré pour fournir
I'information spécifique que le dispatcher a besoin.

Lintégration d’un nouveau dispositif dans les plat-formes AVL ou
logiciel de logistique existant est toujours coliteuse en temps et
ressources humaines. Pour cette raison IDENET a crée

IDE Receiver, un serveur d’entreprise middleware pour gérer les
communications TCP / IP avec les dispositifs télématiques et qui
permet via une API de récupérer les données en temps réel.

Le middleware permet de télécharger et archiver
automatiquement les informations détaillées des conducteurs et
véhicules tels que des informations de positionnement
géographique, de distance, I'état du véhicule et de la vitesse,
des avertissements de violation par le conducteur comme le non
respect de la vitesse le dépassement du temps journalier,
hebdomadaire, bi-hebdomadaire, mensuel et trimestriel ainsi
que le statut en temps réel : travail, conduite, repos ou
disponibilité.

La mise a jour du firmware et la configuration du dispositif est
effectué a distance via les interfaces sans fil ou en local via les
interfaces filaire.

Obtenez une vision réelle de I'activité de conduite :

Grace a la solution de IDENET les flottes de véhicules
peuvent économiser du temps et de I'argent avec le transfert
de fichiers Iégaux directement a partir du véhicule et I'envoi
des informations enregistrés pour 'analyse des temps de
conduite et vitesses. La transmission et I'affichage des
données du chronotachygraphe y compris les temps de
conduite et de repos ainsi que les cumuls permettent de
déterminer les temps de conduite restants d’un équipage
simple ou double.

IDEO2TAP IDEO2TAP
J1708 CANbus
J1708 CAN
KLINE
ECU Tachograph
RS232

| : |

Ji708 CAN —
== [
IDEO2FMs  KUNE
| RS232
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Bus AN && JBus J1708 ~ CARACTERISTIQUES ESSENTIELLES

Interface de capture « Technologie non intrusive = Protection galvanique compleéte
« Compatible avec tous les véhicules = Témoin de détection des signaux
= Aucune connexion filaire « Aucune soudure ou coupure des fils
» Sortie des donnes via interface CAN  « Installation facile et rapide

Présentation du produit: Paramétrés techniques:

Alimentation +7 .. 28 Vdc
Consommation : 15 mA

IDEO2TAP est un dispositif créé pour recueillir I'information automobile spécifique comme la a
|
m Protection de survoltage
|
|

consommation de carburant ou d'un odomeétre de tout véhicule équipé d'un bus CAN ou JBus.

Taille du boitier 35x35x15 mm
Plage de température -30 +85C

Le dispositif fonctionne en s'appuyant sur la détection de I'énergie dans le réseau électrique en
utilisant des électrodes spiralées alignés avec les conducteurs transportant les signaux de données,
qui est transformé en signaux reconditionnés et envoyés sur une sortie isolé bus CAN ou Jbus.
Interface CAN-bus:
Caractéristiques matérielles:
® \itesse bus CAN: 128kbps .. 1Mbps
= Lit les signaux électriques sur les fils des véhicules en éliminant les problémes de garantie ou = Compatible avec CAN 2.0B

les probléemes électriques = Témoin de détection du trafic
= Compatible avec les normes CAN: 11939 @ 250/500 kbps, ISO 11992, I1SO 11783 ® Compatible avec tous les véhicules
= Présence d'un témoin bicolore qui indique la présence des signaux dans le bus du véhicule
= | e capteur détecte automatiquement la polarité et minimise ainsi le défaut d'installation Interface J1708 JBus:
= |'interface de sortie est directement connectée a une interface FMS ou balise GPS
m Plusieurs capteurs peuvent étre connectés en paralléle sur la sortie de l'interface (isolé) = Vitesse RS485 : 9600 bps
® Aucune configuration du capteur n'est nécessaire pour travailler avec les dispositifs télématiques 4 Compatible avec 11708 / 11587
= | ecture fiable des données bus CAN grace a la détection et traitement intelligent du ® Témoin de détection du trafic

signal électrique
Le procédé de lecture utilisé ne modifie en aucun cas le signal du bus du véhicule,
L'interface de sortie CAN peut communiquer a une distance de plus de 100 m @ 500Kbps

IDEO2TAP

CAN HIGH

CAN LOW

ECU
Fuel Injection
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Le systéme iButton est concu pour offrir I'authentification des conducteurs.
L'interface iButton peut étre reliée a I'E/S du dispositif.
L'interface a une LED qui peut indiguer iButton identifié ou iButton non reconnu.
Le systéme d'ibutton peut étre couplé avec le relais immobilisation du véhicule.
Chaque IButton (maitre, service, user1, user2, user3, userd...) est reconnu, et peut étre autorisé a démarrer ou non un vehicule
(restriction d’allumage)
comme :
- déclencher une alarme si non reconnu ou en dehors de l'intervalle programmeée
- commander le relais «Marche/Arrét»

Le dispositif de géolocalisation peut stocker plusieurs milliers d’ iButtons.

Configuration de 'employé
avec l'identification chauffeur

Editer employé

Nom [MaaMRI i Prénom  [ALI I
Téléphone l[os 60 02 77 85 | Email lidenet@solution-gprs.com |
Description Gérant de la SARL IDENET OR ALGERIE ﬂ

>
Adresse 1[15 rue Dziri Ali - Es-Seddikia |

Adresse 2[31 000 ORAN |

Code employé 1 I+ Date dembauche |[2008-04-06 08:00:04[H
Qualification auto nr, Permis  [284465 ] Date dexpiraton  [0000-00-00 00:00:04[(H
Grot.pe:lGérant [
[ véhicue par defait
[Fleutton ¢ I
Ajouter un Button

Code iButton: [01234546789

[ (&
| Ajouter un iButton |
[ Effacer tous les iButtons ]

‘/I Enregistrer || Annuler |
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IDEBUZZER

KEY FEATURES

AD16-22SM AC/DC 24V 22mm Flash Light Red LED
Active Buzzer Beep Indicator

Product Name : Flash Buzzer;Model : AD16-22SM

Bearing Voltage : AC/DC 24V;Current : <=20mA

Size : 64 x 28mm/ 2.5" x 1.1" (L*D); Thread Diameter : 22mm/0.9"
Material : Plastic, Electric PartsC;Color : Red, Black

Net Weight : 21g;Package Content : 1 x Flash Buzzer
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Speed Limiter

C’EST QUOI UN LIMITEUR DE VITESSE?

Ceci est un appareil électronique qui permet de contréler la vitesse d'un
véhicule, de se conformer a la législation, ou les conditions du propriétaire,
sans affecter aucun autre aspect opérationel du véhicule. Quelques fabricants
de véhicule offrent un limiteur de vitesse comme une option. Cependant
l'inconvénient a ceci est qu'ils peuvent étre limités a une vitesse fixe ou crypté
(inamovible) tandis que le limiteur de vitesse Romatic peut étre réglé a
n'importe quelle vitesse et peut étre enlevé quand on revend le véhicule.

Un limiteur de vitesse est un appareil « actif » contrélant la vitesse maximal
du véhicule n'exigeant aucun autre support ou administration contrairement

a un systéme de type GPS.

POURQUOI INSTALLER UN LIMITEUR DE VITESSE?

Beaucoup de pays ont déja introduits cette legislation et des nombreux
entreprises ont pris la décision de mettre des limiteurs de vitesse sur leurs
vehicules. POURQUOI ? Réduction du nombre d'accidents, réduction de la
consommation de carburants ou des émissions de gaz a effet de serre. Une
réduction de consommation de carburant et des émissions de gaz (Co2)
dépassant 20% ont été notés en fixant un limiteur de vitesse . Quelques
entreprises ont volantairement adoptés une politique de limite de vitesse
adéquate comme faissant partie de leurs devoirs.

LIMITEUR DE VITESSE

(SYSTEME A REGULATEUR DE DEBIT DE CARBURANT)

Pour les vehicules sans systéme de gestion moteur

Fonctionement - Le module de commande électronigue (MCE) est connecté a
un signaleur de vitesse (compteur de vitesse électronique, ABS ou capteur
mécanique) et recoit des signaux de fréquence quand que le véhicule est en
mouvement. A une fréquence pré-réglée, par exemple 80 km/h,

I'MCE transmet un signal & un régulateur de de débit de carburant.

La régulateur se ferme (mais pas complétement) réduisant le flux de carburan
t aux injecteurs qui tient alors le véhicule a une vitesse fixe.

LIMITEUR DE VITESSE (SYSTEME “DRIVE BY WIRE")

(Breveté) Pour les vehicules avec un systéeme de gestion moteur
Fonctionnement - Le module de commande électronique est connecté au un
signaleur de vitesse (indicateur de vitesse électronique, A.B.S. ou capteur
mecanique) et et recoit des signaux de fréequence quand que le vehicule est
en mouvement. A une fréquence pré-réglée, par exemple 80 km/h, I'MCE
transmet un signal au systéme de gestion du moteur qui maintient le véhicule
a la vitesse en question.

LIMITEUR DE VITESSE (OPTIONS)

Double limiteur de vitesse automatique qui se régle a une vitesse meindre sur
des routes secondaires. Double limiteur de vitesse automatique qui regle une
vitesse plus basse quand une caravane est attachée au vehicule. Le controle
clé pour régler une vitesse plus basse pour un jeune ou nouveau conducteur.

Specification Technique

PLAN DES COMPOSANTS

Tachygraphe/Indicateur de vitesse

Pompe dinjection

Filtre & carburant

Alimentation par batterie
Module de commande électronique

Clé de contact

Prise de terre/négatif

Module de commande
dlectronigue

Padale

SYSTEME D.B.W.
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Capteur de température & humidité avec intérface CAN

Avantages :

Dimensions réduites
Possibilité de connecter
les capteurs en série
Configuration a distance
Alarmes en temps réel
Capteurs étalonnées
Norme industrielle et auto

Description générale : Paramétres Techniques :
IDEO2TMP est un capteur numérique pour mesurer la température et o ‘Dimensions 35x35x15 mm
I'humidité dans les locaux controlés thermiquement. Les secteurs d'activité o 1 Interface CAN 2.0b

qui utilisent ces capteurs sont le transport des produits alimentaires et non .

; . . . Messages codés sur 29bit,
alimentaires, des produits pharmaceutiques et alcools.

Vitesse de transmission

Le dispositif est congu pour I'industrie auto et il est protégé contre la . El?r{r}gx?:tion - 8-32 V. Dc.

corrosion, I'électricité antistatique, I'humidité, les tensions transitoires

et chocs thermiques.

= s 5 B ; 2 2 ; Capteur de température :
Le dispositif est livré en deux versions car il est possible de le doter en option
avec un capteur d'humidité étalonné qui permet d'augmenter les secteurs = Plage de mesure -40..100°C

d'utilisation du capteur. = Précision -10..10°C +0.5°C,
-40..100°C +1°C (max.)
Pas de mesure 0.005°C
Etalonnage thermique dans
1 point

Les capteurs sont congus pour étre connectés a une interface CAN qui
n'est pas connecté au réseau CAN du véhicule.

Le capteur est connecté a une interface CAN qui est compatible avec la
lecture des messages en provenance des interfaces FMS des véhicules.
Conformément au standard électrique du réseau CAN il est possible de
connecter sur le réseau plusieurs capteurs dans le but de lire les valeurs
dans plusieurs zones. = Plage de mesure 0..100 %RH
Pour faciliter l'intégration des capteurs nous avons utilisé le format des u Précision 20..80 %RH +3,
messages CAN du protocole 11939. ..20~80..100 %RH +4 (max.)

m Pas de mesure sur 12 bit
m Précision maximale RH ~ 25°C

Capteur d’humidité :

Le traitement et la transmission de la température et de I'numidité est
effectué sur la base de 3 algorithmes :

= Acquisition instantané envoyé automatiquement toutes les secondes.

= Moyenne, calcule pendant un intervalle de temps configurable avec une
lecture des valeurs toutes les secondes.
La configuration de l'intervalle de temps est réalisé avec une commande
sous la forme d'un message CAN envoyé par l'interface.

= Alarme, lorsque il y a dépassement d'un seuil avec des valeurs minimum
et maximum.
Lorsque la valeur reviens a l'intérieur du seuil un message CAN identique
est envoyé pour permettre de construire des diagrammes et rapports
précis. Le seuil d'alarme minimum et maximum est configurable avec une
commande sous la forme d'un message CAN envoyé par l'interface CAN.
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IDENET utilise Le Systéme (SBAS) pour assurer un positionnement trés précis

Pour comprendre le fonctionnement d’'un systéme d’augmentation spatial (SBAS) comme WAAS/EGNOS/MSAS/
GAGAN, nous vous présentons d’abord la méthode conventionnelle de correction différentielle en temps réel,
ainsi que les facteurs affectant la précision d'un DGPS local.

(A noter que cette section ne traite pas de la correction différentielle de la phase porteuse).

Systéme d’augmentation spatial (SBAS)

La Fédéral Aviation Administration des Etats-Unis a élaboré un systéme d’augmentation étendu (WAAS — Wide
Area Augmentation System) dans le but d’assurer un positionnement trés précis a I'industrie de 'aviation. En plus
de fournir un service de haute qualité et de précision a cette industrie, ce systéme est disponible gratuitement a
tous les utilisateurs et marchés civils en Amérique du Nord et en Amérique Centrale. Ce service fait partie de la
grande catégorie des systéemes d’augmentation spatiaux (SBAS).

D’autres agences gouvernementales ont suivi cet exemple et ont développé des SBAS compatibles pour leurs
régions géographiques respectives. En Europe, ’Agence spatiale européenne, la Commission européenne et
I’Organisation EUROCONTROL ont développé ensemble le Complément géostationnaire européen de navigation
(EGNOS). EGNOS est désormais entierement déployé et se trouve en phase pré-opérationnelle. Le systéme doit
étre certifié sécuritaire pour la sauvegarde de vies humaines avant d’étre entierement opérationnel. De plus, le 28
juin 2007, 'Agence spatiale européenne et I'’Agence pour la sécurité de navigation aérienne en Afrique et a Mada-
gascar ont signé une entente de collaboration ayant pour but I'utilisation de la navigation par satellite pour amélio-
rer la sécurité du trafic aérien au-dessus du continent africain.

Couverture globale du SBAS

La carte ci-dessous illustre la couverture ionosphérique de chaque constellation SBAS. Pour WAAS, EGNOS et
MSAS, les grilles illustrées sont les grilles réelles, sans extrapolation.
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Les systemes SBAS (WAAS, EGNOS, MSAS, GAGAN, etc.) utilisent une approche différente, se servant plu-

tot d’'un réseau de stations de référence dans des endroits stratégiques pour prendre des mesures et modeler
I'ionosphere en temps réel. Les mises a jour de la carte ionosphérique sont envoyées en continu afin de corriger la
position de I'utilisateur a mesure que l'ionosphére change. Comparativement a l'utilisation d’un radiophare DGPS,
I'effet de la proximité géographique a une seule station de référence est minimisé, ce qui résulte en une perfor-
mance plus cohérente du systéme dans tous les emplacements du réseau.

Qualité du récepteur GPS

La qualité du récepteur GPS influence dramatiquement la précision du positionnement. Les GPS bas de gamme,
comme les nombreux récepteurs portatifs ou fixes abordables, ont habituellement une précision horizontale de 3
a 10 métres dans 95 % des cas. La précision d’un produit donné dépend des caractéristiques de performance du
récepteur en question. Les récepteurs GPS plus précis peuvent atteindre une précision horizontale submétrique
dans 95 % des cas en utilisant des transmissions DGPS en temps réel. La gamme de GPS SXBlue se situe dans
cette derniére catégorie

14
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